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ROS1安装教程 

注：如遇无法解决的问题，请联系幻思创新工程师寻求协助。  

 

1. Ubuntu系统准备  

在安装 ROS1 之前，需要确保个人电脑已运行 Ubuntu 20.04 系统。 

（1）如果电脑已经安装了 Ubuntu 20.04，可直接进入后续 ROS1 安装步

骤。 

（2）如果电脑尚未安装 Ubuntu 20.04，可以通过虚拟机环境来运行。本手

册提供了预装好的 VMware + Ubuntu 20.04 镜像文件，方便快速部署： 

下载链接：https://pan.baidu.com/s/1ddkmRu95Fqs50T7yl4laEQ 

提取码：9rjz 

请先在电脑上安装 VMware 软件，然后导入该镜像文件，即可获得一个可

直接使用的 Ubuntu 20.04 系统环境。 

2. ROS1安装 

(1)配置源 

终端输入：wget http://fishros.com/install -O fishros && . fishros 

然后会出现以下界面： 
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 接着 ，输入数字 5，回车，一键配置系统源 

 

输入数字 2，回车，更换系统源并清理第三方源 

 
 输入数字 1，回车，添加 ROS/ROS2源 

(2)安装 ROS 

终端输入：wget http://fishros.com/install -O fishros && . fishros 

然后会出现以下界面： 
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 然后我们输入 1 一键安装 –> 不更换源安装 –> 选择你 ubuntu 版本对应的 ros

版本(这里我们选择 ROS1的 noetic) –> 桌面版进行安装 

 

(3)配置 rosdep 

source ~/.bashrc 

 

sudo apt install python3-rosdep python3-rosinstall python3-rosinstall-generator 

python3-wstool build-essential 

 

sudo rosdep init 

 

rosdep update 

 

到这里已完成 ROS1安装。 


